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Outline

Implementing Gaussian Elimination
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Approach

ตองการแปลง Ax = b ใหอยูในรูป A′x = b′

การ implement ไมไดซับซอนมาก เนื่องจากมีสูตรในการคำนวณคาตางๆของสมาชิกของเม
ทริกซ A′ ไวอยูแลว
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Forward elimination

ในการแปลง Ax = b เปน A′x = b′

สำหรับ pivot row a⃗k และ aij (สมาชิกแถวที่ i หลักที่ j)

a′ij =


aij − aik

akk
akj for k < i, j ≤ n

0 for k < i ≤ n, j = k

aij else

b′i =


bi − aik

akk
bk for k < i ≤ n

bi else

Jakramate Bootkrajang CS381: Numerical Computation & Softwares 4 / 16



.
.
.

.

.
.
.

.

.
.
.

.

.
.
.

.

.
.
.

.

.
.
.

.

.
.
.

.

.
.
.

.

.
.
.

.

.
.
.

.

Backward substitution procedure

xn =
bn

an,n

xn−1 =
bn−1 − an−1,nxn

an−1,n−1

xn−2 =
bn−2 − an−2,nxn − an−2,n−1xn−1

an−2,n−2

...

xi =
bi −

∑n
j=i+1 ai,jxj

ai,i
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Starting from the formula

Ap คือ A′

if k < i <=n && k < j <= n

Ap[i,j] = A[i,j] - A[i,k]/A[k,k] * A[k,j]

elseif k < i <= n && j == k

Ap[i,j] = 0

else

Ap[i,j] = A[i,j]

end
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ตองทำทุกๆคา i และ j

นำ for loop สองอันมาครอบ if .. else ไว ในที่นี้เราจะติดตัวแปร k (pivot row) เอาไวกอน

for i=1:n

for j=1:n

if k < i <=n && k < j <= n

...

end

end

end
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จากสมการเราสามารถคำนวณ b′ ไดเชนกัน

bp คือ b′ แตเนื่องจาก b′ เปนเวคเตอรจึง loop แค i ก็พอ

for i=1:n

if k < i <= n

bp[i] = b[i] - A[i,k]/A[k,k] * b[k]

else

bp[i] = b[i]

end

end
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สุดทายเราจะ loop ทุกๆ pivot row

นำสวนของโคดในการอัพเดท Ap กับ bp มาประกอบกัน

Ap = zeros(size(A))

bp = zeros(size(b))

for k=1:n # for each pivot row

if ... # here is code for updating Ap

if ... # followed by code for updating bp

A = copy(Ap) # update A for the next loop

b = copy(bp) # update b

end

return Ap, bp
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อยาลืมตั้งชื่อฟงกชันใหการคำนวณของเราดวย

function ge(A, b)

n = size(A,1) # how many row do we have ?

Ap = zeros(size(A))

bp = zeros(size(b))

for k=1:n # for each pivot row

....

end

return Ap, bp

end
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Labwork

ความจริงแลวใน Julia ก็มี operator ที่ทำ partial pivot Gaussian elimination อยูแลว คือ

x = A \ b

เราจะลองเทียบความแมนยำและความเร็วของการแกระบบสมการเชิงเสนดวยวิธีหา inverse
กับ Gaussian elimination กัน
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Labwork

เริ่มจากการแกสมการระบบเล็กๆ

A = rand(5,5)

A = 10*A

A = floor.(A)

z = ones(5,1) # correct answer

b = sum(A,2) # sum along columns

เราจะสรางระบบสมการที่มีคำตอบเปน [1 1 1 1 1]′
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Labwork

เปรียบเทียบความเร็วในการคำนวณ

tic()

x1 = inv(A) * b

toc()

tic()

x2 = A \ b

toc()
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Labwork

เปรียบเทียบความแมนยำในการคำนวณ

maximum(abs(z-x1)) # result of inverse()

maximum(abs(z-x2)) # result of Gaussian
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Labwork

ลองเปลี่ยนเปนระบบที่ใหญขึ้นแลวทดลองซ้ำ

A = rand(5000,5000)

A = 10*A

A = floor.(A)

z = ones(5000,1) # correct answer

b = sum(A,2) # sum along columns
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Homework

เขียนสวน Backward substitution ของ Gaussian elimination ใหสำเร็จ
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